i= constante
v(t) = Ri(t) + Ldz(?’ + E,(t)
Ldfi(tt) — o(t) — Ri(t) — Ea(t) (1)

Tlt) = Jdidgﬂ + Bu(t)
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Y se supone la siguiente relacion electromecanica que establece que el torque mecanico es
proporcional, K, (Constante de Torque [Nm / A]), a la corriente eléctrica que circula por el
motor DC.

Tn(t) = Kmi(t) (4)



Transformada de la place

Lsi(s) = v(s) — Ri(s) — E4(s) (5)
Jsw(s) = Tin(s) — Bw(s) (6)
E.(s) = Kqw(s) (7)

Tin(s) = Kmi(s) (8)

e momento de inercia del rotor:

J =0.01 Kg.m®

e constante de friccion viscosa del motor:

B =0.1Nms

e constante de la fuerza electromotriz:

K,=10.01 V/raIs

Km=0.01 N.m/A

e Constante del par del motor:

e resistencia eléctrica:




