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PROGRAMA ACADÉMICO INGENIERÍA MECÁNICA
2018- 2  -Semestre       Fecha de diligenciamiento: 1 de AGOSTO 2018

	Sección 1.   DATOS GENERALES

	Profesor
	Asignatura
	Semestre
	No. créditos académicos
	Horas semestrales

	Juan Carlos Vizcaino Aponte
	Modelamiento de Sistemas Dinámicos (cód. 3091)
	9
	3
	64

	Grupo
	Salón(es)
	Jornada
	Relevancia de los contenidos de asignatura en el campo de formación

	9AN
	MIERCOLES  6-8PM SG-106
VIERNES 6-8PM SG-307
	Diurna:   Nocturna:
	Profesional e Industrial, de investigación aplicada

	Objetivos:
	Capacitar al estudiante de ingeniería mecánica en las técnicas del análisis de Sistemas dinámicos discretos afines a ingeniería mecánica.

	Específicos:
	· Conocer e identificar las distintas variables asociadas a sistemas físicos.
· Generar las ecuaciones que gobiernan un sistema dinámico discreto para posteriormente usarlas en el modela miento.
·  Brindar a los estudiantes un conocimiento en el funcionamiento de los elementos que conforman un  sistema dinámico.




	Sección 2.  PARÁMETROS DE CALIFICACIÓN

	1er. Corte - EL TREINTA POR CIENTO (30%) DE LA MATERIA SE DISTRIBUIRÁ ASÍ:
	2do. Corte - EL TREINTA POR CIENTO (30%) DE LA MATERIA SE DISTRIBUIRÁ ASÍ:
	3er. Corte - EL CUARENTA POR CIENTO (40%) DE LA MATERIA SE DISTRIBUIRÁ ASÍ:

		Herramienta de evaluación
	Condiciones
	Porc.
(%)
	Fecha

	Prueba  parcial escrita
	Individual
	50
	

	Actividades de proceso
Consultas, ejercicios, problemas, informes de laboratorio.
	Grupal
	25
	

	Aporte a los Proyectos de semestrales de investigación 
Propuesta de proyecto de investigación.
	Individual
	25
	















		Herramienta de evaluación
	Condiciones
	Porc.
(%)
	Fecha

	Segunda Prueba Parcial
	individual
	50
	

	Actividades de proceso
Consultas, ejercicios, problemas, informes de laboratorio.
	grupal
	25
	

	Aporte a los Proyectos de semestrales de investigación 
Anteproyecto semestral de investigación
	individual
	25
	



		Herramienta de evaluación
	Condiciones
	Porc.
(%)
	Fecha

	Examen final escrito
	individual
	50
	

	Actividades de proceso
Consultas, ejercicios, problemas, informes de laboratorio.
	grupal
	25
	

	Aporte a los Proyectos  
Sustentación del Informe de  proyecto semestral de investigación.
	individual
	25
	
































































	Sección 2.   PLANEACIÓN Y SEGUIMIENTO 

	PLANEACIÓN (Profesor)
	SEGUIMIENTO (Estudiante)

	Función sustantiva (DO, IN o  PS)
	Semana / fecha
	Intensidad horaria
	Contenido temático
	Competencias
	Estrategias metodológicas
	Estrategias de evaluación
	Firma estudiante
representante
	Observaciones estudiante
representante

	DO
	
1

	4
	Presentación del programa, parámetros de calificación y acuerdos de convivencia.
Introducción a los sistemas dinámicos de control.
	Capacidad para organizar y planificar el tiempo.
	Clase presencial
	Participación en clase
	
	

	DO
	2

	4
	Modelamiento de sistemas mecánicos trasnacionales
	Capacidad para identificar, planear y resolver problemas.
Capacidad de aplicar los conocimientos en la práctica. 
	Clase presencial.
Solución de problemas con DI
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	3
	4
	Modelamiento de sistemas mecánicos rotacionales.
	Capacidad para identificar, planear y resolver problemas.
Capacidad de aplicar los conocimientos en la práctica. 
	Clase presencial.
Solución de problemas con DI
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	4
	4
	Representación de bloques Transformadas básicas de la place. 
Modelamiento y representación en términos de La place. Conceptualización de la función de transferencia.
	Aplica las técnicas, habilidades y herramientas de la disciplina para la práctica de la ingeniería.
	Clase presencial
Solución de problemas con ABP
	Participación en clase. Desarrollo de ejercicios.
Quiz
	
	

	DO
	5
	4
	Parcial 1
	Realiza modelamiento de sistemas translacionales y rotacionales en ecuación diferencial, en términos de La place. Función de transferencia y representación en bloques.
	Evaluación del primer corte.

	Examen escrito
Trabajo propuesto
	
	

	IN
	6
	4
	Modelamiento de sistemas Eléctricos. Leyes básicas de los circuitos eléctricos y AO.
Modelamiento de sistemas electromecánicos.
	Habilidades para buscar, procesar y analizar información procedente de diversas fuentes.
	Clase presencial.
Solución de problemas con DI
	Trabajo en grupo.
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	PS
	7
	4
	Modelado Matemático mediante diagrama de bloques (punto suma, ramificación, perturbación).
Reducción de diagramas de bloques.
Laboratorio: Análisis de función de transferencia y diagramas de bloque en Matlab (Simulink).
	Capacidad para abstracción, análisis y síntesis.
	Clase presencial.
Aprendizaje basado en problemas.
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
Quiz
	
	

	DO
	8
	4
	Modelamiento de sistemas hidráulicos. Modelamiento de sistemas de nivel de líquidos.
	Capacidad para identificar, plantear y resolver problemas.
	Clase presencial.
Solución de problemas con DI
	Trabajo en grupo.
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	9
	4
	Analogías de sistemas mecánicos, eléctricos e hidráulicos. Laboratorio: Modelamiento de sistemas físicos mediante Matlab.
Solución de dudas pre-parcial
	Capacidad para identificar, plantear y resolver problemas.
	Clase presencial.
Aprendizaje basado en problemas.
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	10
	4
	SEGUNDO PARCIAL
	Genera ecuaciones correspondientes de un modelo dinámico eléctrico, hidráulico y mixto. Reduce diagrama de bloques y encuentra diferentes funciones de transferencia en el modelo.
	Laboratorio
Evaluación del segundo  corte.

	Examen escrito
	
	

	DO
	11
	4
	Tipos de excitación. Sistemas de primero y segundo orden. Función de transferencia y respuesta al impulso. Aplicación de fracciones parciales.
	Aplica la matemática para interpretar la realidad. Genera ecuaciones y encuentra respuestas en el tiempo.
	Clase presencial.
Aprendizaje basado en problemas.
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	IN
	12
	4
	Transformada inversa de La place. Aplicación  a los sistemas dinámicos de control de la transformada inversa de La place. Respuesta a diferentes tipos de excitación.  Laboratorio: solución de ejercicios por medio de matlab y respuesta a diferentes tipos de excitación 
	Aplica la matemática para Generar solución respuesta en el tiempo en modelos dinámicos. Maneja adecuadamente paquetes computacionales de simulación y diseño, como Simulink de Matlab para las funciones de transferencia de un modelo dinámico.
	Clase presencial.
Aprendizaje basado en problemas.
	Participación en clase. 
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	13
	4
	Estabilidad y Criterio de estabilidad.
Prueba de Routh Hourtwitz.
Acciones básicas de control y respuestas de sistemas de control.
Acciones proporcional, integral y derivativa.

	[bookmark: _GoBack] Aplicar las técnicas, habilidades y herramientas de la disciplina para la práctica de la ingeniería.
	Clase presencial.
Solución de problemas con DI
	Trabajo en grupo.
Desarrollo de ejercicios.
	
	

	DO
	14
	4
	Representación en variables de estado. Modelamiento en matlab solución por medio de editor script


	Maneja adecuadamente paquetes computacionales de simulación y diseño, como Simulink de Matlab para las funciones de transferencia de un modelo dinámico.
	Clase presencial.
Laboratorio
	Participación en clase.
Trabajo en grupo
	
	

	IN
	15
	4
	Taller en clase. Solución de dudas y ejercicios propuestos pre-parcial.
	Aplica las técnicas, habilidades y herramientas de la disciplina para la práctica de la ingeniería.
	Evaluación del proyecto
	Trabajo escrito y sustentación.
	
	

	DO
	16

	4
	TERCER PARCIAL
	Interpreta, representa y genera ecuaciones correspondientes de un modelo dinámico. 
	Evaluación del tercer corte.

	Examen escrito
	
	






	
Sección 3.  ACUERDOS DE CONVIVENCIA

	Aspectos generales
	Observaciones adicionales
	Firma del Profesor

	Horario de clases:
	6:05 – 17:55
	
	



	Nombre:
	Juan Carlos Vizcaino Aponte

	Uso del celular:
	Permitido:          No permitido: X
	
	C.C.:
	

	Control de asistencia:
	Si:X                        No:
	
	

	Uso de computador portátil:
	Permitido: X        No permitido: 
	
	

	Nombre del estudiante representante de curso para la asignatura:
	
	Correo electrónico:
	

	· Estimado profesor anexe el listado oficial emitido por el sistema de información con las firmas de los estudiantes que asistieron a la socialización y definición de los acuerdos de convivencia.







	Sección 5. VERIFICACIÓN (Comité curricular)

	No.
	Firma del Profesor
	Recibido Comité Curricular
	Fecha de radicación para revisión
	Observación reunión curricular

	1
	
	



	
	

	2
	
	
	
	

	3
	
	
	
	

	4
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