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Seccién 1. DATOS GENERALES

Profesor

JUAN CARLOS VIZCAINO APONTE

Grupo

Salén(es)

Jornada

R ==
____ SISTEMAS DINAMICOS DE CONTROL IS 3 64

Relevancia de los contenidos de asignatura en el campo de formacion

NUMERO SEDE

DEL SALON.

Nocturna

DIA

HORA

MIERCOLES

20:00 - 22:00

JUEVES

20:00 - 22:00

Justificacién: Las tendencias actuales en calculos de ingenieria pueden sintetizarse en dos metodologias: Aproximaciones
tedricas y/o experimentales a los fenédmenos fisicos presentes en problema afines de ingenieria y la simulacién numérica de
dichos problemas mediante la forma discreta de los dominios y de las ecuaciones que gobiernan el comportamiento fisico del
mismo. De este Ultimo se encuentra la simulacién numérica de sistemas dindmicos discretos y también la simulaciéon numérica
de problemas de medios continuos. Lo anterior de acuerdo a la Ley 1188 de 2008 y 749 de 2002 decreto 1295 de 2010 que
la reglamenta y demas decretos y resoluciones para la creacion y fundamentacion de los programas.

Alcance: El estudio de los sistemas dinamicos representa un complemento a las lineas de disefio, hidraulicas y eléctricas
pues en esta catedra se presenta al estudiante un enfoque generalizado de los principales dominios fisicos donde el ingeniero
mecanico se mueve. Ademas de ello, se presenta un enfoque dinamico de las principales variables fisicas con las cuales el
ingeniero trabaja: velocidad, fuerza, presion, voltaje, entre otras; y ademas se le presenta al estudiante que el comportamiento
de dichas variables no es estatico, como normalmente se consideran sino que pueden variar de forma muy dinamica; lo cual
es importante en la formacién estructural del ingeniero mecanico en el disefio de sistemas de control y automatizacién.

Objetivos.

General

Capacitar al estudiante de Ingenieria Mecéanica en las técnicas de Modelamiento de Sistemas Dinamicos afines a Ingenieria Mecéanica.

Especificos

— Conocer e identificar las distintas variables asociadas a sistemas fisicos.

— Generar las ecuaciones que gobiernan un sistema dindmico, para posteriormente usarlas en el modelamiento.

— Brindar a los estudiantes un conocimiento en el funcionamiento de los elementos que conforman un sistema dinamico.
— Manejar los fundamentos para el disefio, simulacion y andlisis de sistemas dinamicos en Matlab (Simulink).

— Aplicar las herramientas matematicas al modelamiento y andlisis de sistemas dinamicos en los procesos de ingenieria mecénica
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Seccién 2. PLANEACION Y SEGUIMIENTO
PLANEACION (Profesor) SEGUIMIENTO (Estudiante)
c.2Z B i
b=E — 2 = . . . Estrategias Estrategias de Firma estudiante Observa.\CIones
2 ® 8 g Fecha e g Contenido tematico Competencias ol i estudiante
S B8 g8 metodoladgicas evaluacion representante
“ 3w £ representante
Presentacién del programa,
arametros de calificacion . . ' ' i L
05/08/2020 P . ony Capacidad para organizar y Sistema de instruccion | prticinacién en
DO 06/08/2020 4 | acuerdos de convivencia. oo . personalizada
., ) planificar el tiempo. clase
Introduccidn a los sistemas
dinamicos de control.
Capacidad para identificar, Participacién en
12/08/2020 Modelamiento de sistemas | planear y resolver problemas. Método de casos clase.
DO 13/08/2020 4 4ni i i i
mecanicos trasnacionales Capacidad de aplicar los Desarrollo de
conocimientos en la practica. ejercicios.
Capacidad para identificar, Participacién en
19/08/2020 Modelamiento de sistemas | planeary resolver problemas. Aprendizaje  basado | c|5ce.
DO 20/08/2020 4 - . . . en problemas
mecanicos rotacionales. Capacidad de aplicar los Desarrollo de
conocimientos en la practica. ejercicios.
Representacidn de bloques
Transformadas basicas de la
lace. . . . Participacién en
P . Aplica las técnicas, habilidadesy | controversia P
26/08/2020 Modelamiento y . . clase. Desarrollo
DO 27/08/2020 4 .. L herramientas de la disciplina para | estructurada o
representacién en términos L .. . . de ejercicios.
la practica de la ingenieria. )
de La place. Quiz
Conceptualizacion de la
funcién de transferencia.
Realiza modelamiento de
sistemas translacionales y
02/09/2020 . rotacionales en ecuacion Método de casos Examen escrito
DO | 13/00/2020 4 | Parcial 1 . . N .
/09/ diferencial, en términos de La Trabajo propuesto
place. Funcion de transferencia y
representacion en bloques.
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Seccién 2. PLANEACION Y SEGUIMIENTO

PLANEACION (Profesor)

SEGUIMIENTO (Estudiante)

Observaciones

fisicos mediante Matlab.
Solucién de dudas pre-
parcial

ejercicios.

2z 3
15 e z 2 Estrategias Estrategias de Firma estudiante
S 8 Od Fecha 20 Contenido tematico Competencias i o estudiante
St o o S metodolégicas evaluacion representante
c3e £ = representante

Modelamiento de sistemas
09/09/2020 Eléctricos. Leyes basicas de | Habilidades para buscar, procesar | sistema de instruccion | Trabajo en grupo.
IN 4 | los circuitos eléctricos y AO. analizar informacién ersonalizada Desarrollo de
10/09/2020 ) i . o
Modelamiento de sistemas | procedente de diversas fuentes. ejercicios.
electromecanicos.
Modelado Matematico
mediante diagrama de
bloques (punto suma,
e e ., Participacion en
ramificacién, perturbacion). clase P
16/09/2020 Reduccién de diagramas de | Capacidad para abstraccion, Controversia '
PS 4 o ) i estructurada Desarrollo de
17/09/2020 bloques. analisis y sintesis. ciercicios
Laboratorio: Analisis de C{uiz '
funcidn de transferencia 'y
diagramas de bloque en
Matlab (Simulink).
Modelamiento de sistemas Trabaio en eruoo
DO 23/09/2020 4 hidraulicos. Modelamiento | Capacidad para identificar, Método de casos DesarJroIIo (;ge Po:
24/09/2020 de sistemas de nivel de plantear y resolver problemas. o
liquidos ejercicios.
Analogias de sistemas
mecanicos, eléctricos e Participacion en
hidraulicos. Laboratorio: . . e Aprendizaje  basado P
30/09/2020 . ) Capacidad para identificar, clase.
DO 01/10/2020 4 | Modelamiento de sistemas en problemas
plantear y resolver problemas. Desarrollo de
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Seccién 2. PLANEACION Y SEGUIMIENTO

PLANEACION (Profesor)

SEGUIMIENTO (Estudiante)

c.2Z B i
g € c TE 2 g . . . Estrategias Estrategias de Firma estudiante Observa.\CIones
2 ® Fecha e g Contenido tematico Competencias ol i estudiante
S8 g S metodoladgicas evaluacion representante
32w 5 representante
Genera ecuaciones
correspondientes de un modelo
dinamico eléctrico, hidraulico y Método d
07/10/2020 . . étodo de casos .
DO 110/ 4 | SEGUNDO PARCIAL mixto. Reduce diagrama de Examen escrito
08/10/2020 '
bloques y encuentra diferentes
funciones de transferencia en el
modelo.
Tipos de excitacion.
Sistemas de primero y Aplica la matematica para Participacién en
DO 14/10/2020 4 segundo orden. Funcién de | interpretar la realidad. Genera Lluvia de ideas clase.
15/10/2020 transferencia y respuesta al | ecuacionesy encuentra Desarrollo de
impulso. Aplicacién de respuestas en el tiempo. ejercicios.
fracciones parciales.
Transformada inversa de La
place. Aplicacién alos . "
. .. Aplica la matematica para
sistemas dindmicos de .
Generar solucién respuesta en el
control de la transformada . .
) tiempo en modelos dinamicos. S,
inversa de La place. Maneia adecuadamente Participacién en
IN 21/10/2020 4 Respuesta a diferentes a ueJtes computacionales de sésrtseongglii(;ér;StrUCCIOH clase.
22/10/2020 tipos de excitacidn. paq P Desarrollo de

Laboratorio: solucion de
ejercicios por medio de
matlab y respuesta a
diferentes tipos de
excitacion

modelo

simulacion y disefio, como
Simulink de Matlab para las
funciones de transferencia de un

dinamico.

ejercicios.
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Seccién 2. PLANEACION Y SEGUIMIENTO
PLANEACION (Profesor) SEGUIMIENTO (Estudiante)
c3Z R Observaciones
O - _‘ - .-E = . . . .
S § g Fecha e g Contenido tematico Competencias Estrate'gl.'.a\s Estrategla.\? de Firma estudiante estudiante
S8 @ o metodoladgicas evaluacion representante
c3e £ = representante
Estabilidad y Criterio de
estabilidad.
Prueba de Routh Hourtwitz.
28/10/2020 Acciones basicas de control | Aplicar las técnicas, habilidadesy | sistema de instruccion | Trabajo en grupo.
DO 29/10/2020 4 | yrespuestas de sistemas de | herramientas de la disciplina para | personalizada Desarrollo de
control. la practica de la ingenieria. ejercicios.
Acciones proporcional,
integral y derivativa.
Representacion en .
. Maneja adecuadamente
variables de estado. .
. paquetes computacionales de L
Modelamiento en matlab . - o Aorendizaie  basado | Participacion en
50 04/11/2020 4 | solucién por medio de simulacién y disefio, como er?probler!nas clase
05/11/2020 ) P Simulink de Matlab para las y
editor script ) . Trabajo en grupo
funciones de transferencia de un
modelo dinamico.
Taller en clase. Solucién de | Aplica las técnicas, habilidades y . .
11/11/2020 o . oo Debates y foros Trabajo escrito y
IN 4 | dudasy ejercicios herramientas de la disciplina para .
12/11/2020 . L . . . sustentacion.
propuestos pre-parcial. la practica de la ingenieria.
Interpreta, representa y genera Método d
18/11/2020 . . e10ao de casos .
DO 19?11?2020 4 | TERCER PARCIAL ecuaciones correspondientes de Examen escrito
un modelo dinamico.

Seccién 3. PARAMETROS DE CALIFICACION
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ler. Corte - EL TREINTA POR CIEN'I:O (39%) DE LA MATERIA SE 2do. Corte - EL TREINTA POR CIENTO (30%) DE LA MATERIA SE 3er. Corte - EL CUARENTA POR CIENTO (40%) DE LA MATERIA
DISTRIBUIRA ASI: DISTRIBUIRA ASI: SE DISTRIBUIRA ASI:
. 2 - Porc. ] e A Porc. . a2 A Porc.
Herramienta de evaluacion Condiciones %) Fecha Herramienta de evaluacion Condiciones %) Fecha Herramienta de evaluacion Condiciones %) Fecha
Prueba parcial escrita Individual 50 |03/09/2020 Prueba parcial escrita Individual 50 |08/10/2020 Prueba parcial escrita Individual 50 |19/11/2020
Actividades de proceso Actividades de proceso Actividades de proceso
Consultas, ejercicios, Consultas, ejercicios, Consultas, ejercicios,
problemas, informes de Grupal 25 | 03/09/2020 problemas, informes de Grupal 25 | 08/10/2020 problemas, informes de Grupal 25 | 19/11/2020
laboratorio. laboratorio. laboratorio.
Aporte a los Proyectos de Aporte a los Proyectos de Aporte a los Proyectos de
semestrales de investigacion - semestrales de investigacion L semestrales de investigacion L
Propuesta de proyecto de Individual 25 | 03/09/2020 Propuesta de proyecto de Individual 25 | 08/10/2020 Propuesta de proyecto de Individual 25 | 19/11/2020
investigacion. investigacién. investigacidn.
Seccion 4. ACUERDOS DE CONVIVENCIA
Aspectos generales Observaciones adicionales Firma del Profesor
DIA INICIO FINALIZACION JUAN CARLOS
Horario de clases: miercoLes | 20:00 22:00 Nombre:
VIZCAINO APONTE
Jueves |20:00 22:00 - 0 Ao

Uso del celular: Permitido

Control de asistencia: | S|

Uso de computador Permitido
portatil:

c.C. 79889679

Nombre del estudiante representante de curso para la asignatura:

Correo electrénico:

Estimado profesor anexe el listado oficial emitido por el sistema de informacidn con las firmas de los estudiantes que asistieron a la socializaciéon y definicién de los acuerdos de convivencia.

Seccion 5. VERIFICACION (Comité curricular)
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No.

Firma del Profesor

Recibido Comité Curricular

pararevision

Fecha de radicacion

Observacion reunién curricular
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Proceso:

Gestion del Talento

Humano

Fecha de emisién: 27-Feb-
2008

Fecha de version: 01-Jul-
2010

Fone D

Oleoniee

Actividad

Quien organiza

Inicio de Clases

Escriba su nombre.

Lugar

Fecha

Hora

Salén de Clases

FECHA.

Temas a tratar

Aspectos generales de la asignatura

Planeacion de la asignatura

Acuerdos de Convivencia y definicion del estudiante representante del grupo

pa
©

Nombre

Cédigo

Firma

Observacion
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24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

50

No. de asistentes al inicio de la actividad:

No. de asistentes al finalizar la actividad:

Duracién de la actividad:

Capacitador/ponente:
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